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دانشگاه جامع علمي كاربردي
عنوان پروژه :
 ربات مسيرياب (هفت سنسور)
(جهت دريافت درجه کاردانی رشته سخت افزار)
استاد راهنما : 
جناب آقاي 
دانشجويان : 
زمستان 89

دانشگاه علمی -  کاربردی 
گزارش پروژه فارغ التحصيلی

به : مديريت محترم آموزش
با سلام
    احتراماً به اطلاع  میرساند  پروژه آقای              به  شماره  دانشجويي  

تحت عنوان ربات مسيریاب (هفت سنسور) به راهنمایی جناب 
              در تاریخ........................................ تهیه شده است. بر اساس مطالب ارائه شده در گزارش ، پروژة مذکور به عنوان پروژة پایان نامه کاردانی،  مورد قبول    قرار گرفته است □    قرار نگرفته است □
و با نمره ، عدد ......................... معادل حرفی ................................... ارزشیابی گردید.
       نام و نام خانوادگی  استاد راهنما                                                             مديريت آموزش 
                          امضاء                                                                           مُهر                               امضاء                                                                                                 


دانشگاه علمی -  کاربردی 
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به : مديريت محترم آموزش

با سلام
    احتراماً به اطلاع میرساند پروژه آقای                   به شماره دانشجويي     
تحت عنوان ربات مسيریاب (هفت سنسور) به راهنمایی جناب                    در تاریخ........................................ تهیه شده است. بر اساس مطالب ارائه شده در گزارش ، پروژة مذکور به عنوان پروژة پایان نامه کاردانی،  مورد قبول    قرار گرفته است □    قرار نگرفته است □
و با نمره ، عدد ......................... معادل حرفی ................................... ارزشیابی گردید.
       نام و نام خانوادگی  استاد راهنما                                                             مديريت آموزش 
                          امضاء                                                                           مُهر                               امضاء                                                                                                 
من لم يشکر المخلوق لم يشکر الخالق
تقدیر و تشکر
سپاس و ستايش ويژه خدا است ، خدائى كه با نيروى قلم ، انسان را با علم و دانش آشنا ساخت ، علم و دانشى كه بشر با آن ، سابقه و آشنائى نداشت.

شکر خداوند متعال را به جاي آورده که توفيق نصيب  ما کرد تا اين پروژه را به پايان برسانیم.

از استاد گرانقدر خودمان جناب آقاي مهندس                        در دانشگاه علمي کاربردي   تهران             کمال تشکر و امتنان را مي نمايیم ، بخاطر تمام تلاش و کوشش بي شائبه و بدون هيچ چشم داشتي که در تمام اين مدت براي تکميل اين پروژه انجام داده ايد. با اميد سرافرازي و سلامتي براي شما استاد گرانقدر و همه اساتيد دلسوز و زحمتکش  .
همچنين از ریاست محترم دانشگاه جناب آقای دکتر                    و معاون محترمشان جناب آقای                 و  آقاي مهندس                    مدیر گروه سخت افزار به خاطر مساعدتشان، سپاسگزاریم.

                                                                                                                                                                                                                                                                                                با سپاس فراوان
چکيده : 
      پروژه ی ما تحت عنوان (( ربات مسیر یاب هفت سنسور )) که در سه فصل تهیه شده است ، فصل اول مستندات این پروژه به بررسی تعاریف خاصی که در زمینه رباتیک وجود دارد و همچنین موضوعات مرتبط با آن مانند تاریخچه رباتیک ، انواع رباتها ، دسته بندی رباتها  پرداخته ایم.
در فصل دوم کاربرد رباتها و همچنین اجزاء رباتها را مورد بررسی قرار داده ایم.
در فصل سوم ، ساختن ربات مسیر یاب ، شرح عملکرد ربات ، توضیحات مدار و برنامه ربات و همچنین تصاویری از قطعات این ربات و تصویر ربات مسیر یاب به طور کامل قرار داده شده است .
      ربات مسیریاب رباتی است که می تواند در یک مسیر از قبل تعیین شده حرکت کند ، این مسیر میتواند یک خط سیاه در زمینه سفید یا یک خط سفید در زمینه سیاه باشد. یا مخلوتی از هر دو باشد .ربات باید بتواند انواع مسیرهای موجود مانند پیچ، بریدگی، خطوط زاویه دار و مهم تر از همه حلقه را در کمترین زمان ممکن طی کند .
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